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Dispositif pour Tetaiement du rachis. 
@ Disposhlf pour I'^iement du rachis 6tant caracterisg en 
ce que la tige (20] est de section constante sur toute sa Ion- 
gueuret pr^sente des asp^rttes de surface (21}et en ceque ies 
organes d'ancrage (24) sont pourvus de moyens de pression 
(25) cooperant avec ladite tige (20). 

^ Le dispositif selon I'invention sen au radressement et/ou 
itaiemem d'un rachis, notamment en vue d'une arthrod&se. 
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Disposltif pour I'gtalement du rachis. 



1 La pr§sente invention concerne un dispositif pour I'^taie- 
ment du rachis, mis en place par intervention opSratoire, 
Le dispositif selon 1' invention peut Stre utilis§ pour sixn- 
plement §tayer un rachis qui en a besoin (fracture acciden- 

5 telle, par exemple) ou bien encore pour redresser et §tayer 
un rachis objet de dSviations (scolioses, cyphoses par 
exeznple) . Quoique le dispositif soit apte S ces deux types 
d' application, il sera plus spScialement d^crit ci-aprds 
en rapport avec le traitement chirurgical des deviations 

10 lat§rales de la colonne vertebrale. 

On sait que la scoliose est la deviation lat§rale de la 
colonne vertSbrale, accompagnSe de la rotation de cer- 
taines vertSbres sur elles-memes. La courbure rachidienne 
anormale qui rSsulte de cette deviation latSrale est gSnC- 

15 ralement dSfinie S partir de repSres precis, 3 savoir les 

vertebras extremes supSrieure et infSrieure entre lesquelles 
a lieu ladite courbure anormale et la ou les vertdbres du 
soramet de celle-ci . Les vertdbres extremes supgrieure et 
inf §rieure sont celles qui sont le moins tournSes autour de 

20 leur axe, mais en revanche elles sont les plus inclin§es sur 
I'axe longitudinal median et leurs plans dSterminent entre 
eux 1' angle de courbure scoliotique. La ou les vert fibres 
du sommet sont celles qui sont les plus glolgn§es de cet 
axe m€dian du tronc: elles sont peu ou pas lnclin§es par 

25 rapport S ce dernier axe, mais en revanche elles subissent 
la plus forte rotation sur elles-memes. 

Lorsque 1* angle de la courbure scoliotique d^passe un cer- 
tain seuil (voisin de 50**), il devient n^cessaire d'envi- 
sager le traitement chirurgical de la scoliose, appel§ 
30 arthrod&se et consistant S souder ensemble toutes les ver- 
tSbres de la courbure scoliotique, aprSs correction maxi- 
male de celle-ci par redressement et ouverture* 

Une telle correction peut %tre pr^parSe antSrieurement Sl 
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1 !• operation par traction continue du rachis ou usage de 

piatres correcteurs. Toutefois, c'est au cours du stade 
opSratoire que cette correction est parachevee et rendue 
definitive. A cet effet, au moins dans la concavity de la 

5 courbure rachidienne, on place un ^tai solide, qui fixe 

le redressement obtenu et qui est suscepiiible d'armer 
le bloc osseux rSalisS par 1 ' arthrodSse , 

Pour ce faire, on connait d^j a i- instrument at ion dite de "HAR- 
RINGTON". Cette instrumentation comporte un systdme d'glon- 
10 gation destinS h §tre ins§r€ dans la concavite de la cour- 

bure et un systSme de compression destine S etre ins§r§ §ven- 
tuellement du c6te de la convexity. En fait, trSs souvent, 
seul le systSme d' elongation est utilisS. 

Ce syst&me d" elongation comprend deux organes d'ancrage 

15 metalligues, du type crochet, prenant appui sur les ver- 
tebras extremes de la courbure, et une tige metallique, fai- 
sant office d'etai, permettant d'obtenir et de maintenir 
I'ecar^ement des crochets, I'un par rapport 3 1' autre, et 
done le redressement de la courbure scoliotigue. Cette tige 

20 metallique, de section circulaire, comporte un epaulement h 
sa partie inf Srieure et une portion crantee k sa partie 
superleure et elle traverse lesdits crochets- Le crochet 
inferieur est accroche sur la lame de la vert^bre extreme 
inferieure ^ie la courbure et la tige metallique prend appui 

25 sur ledit crochet inferieur par 1 * intermedial re dudit epau- 

lement. Le crochet supSrieur, enfiie sur ladite tige, est | 
dispose sous I'apophyse articulaire de la vertSbre extreme ' 
superleure de la courbure et par des manoeuvres extemes de 
traction (par exemple au moyen d'une pince ecartante prenant 

30 appui sur les crans de la partie superleure de la tige) , on 
ecarte le crochet super ieur du crochet inferieur- Le crochet 
super ieur franchit done success ivcanent les crans de la por- 
tion crantee de la tige et, lorsque le redressement dSsire 
est obtenu, on insure un dispositif de blocage (clip par | 

35 exemple) entre le crochet supSrieur et le cran le plus proche. j 
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1 Par ailleurs, le systSme de coitpression comporte des 

crochets transversaires traversSs par une tige filetSe 
pourvue d'gcrous. Les crochets sup§rieurs s'accrochent sur 
les apophyses transverses des vertSbres de la courbure 

5 proches de la vertfebre supSrieure, tandis que les crochets 

infgrieurs prennent appui sous les apophyses transverses 
ou la lame des vertSbres de la courbure proches de la 
vertSbre extreme infSrieure. Un Scrou est associg S chague 
crochet et, par action sur lesdits Serous, on obtient le 

10 compression souhaitee- 

Apr5s mise en place de 1' instrumentation, on realise une 
arthrod&se et le patient est maintenu dans un corset 
pendant une durSe comprise entre 6 et 12 mois. 

Une telle instrumentation connue, quoique largement mise 
15 en oeuvre, pr§sente un certain norobre d ' inconvSnients , 

Si savoir: 

a) le rfigiage de I'ouverture de la courbure ne peut 
se faire de fa5on continue, mais au contraire par 
pas, chaque pas de rfiglage Stant constituS pea: un 

20 cran de la portion crantge du systeme d • Elongation . 

Par suite, ie rSglage dgfinitif de I'ouverture du 
rachis est obtenu, non pas de fa^on exacte, mais ^ 
un cran pr@s; 

b) I'ouverture de la courbure est obtenue par appui 
25 trSs locaiisS au niveau des deux seules vertSbres 

extremes de la courbure, de sorte que la pression 
exercSe sur celles-ci est importante; 

c) les crochets, du systfeme d' elongation notamment, 
peuvent tourner autour de la tige m§tallique de ce 

30 systeme, ce qui autorise des d€plac«nents par rap- 

port SI leur mise en place initialej 
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d) aucune action directe de recentrage vers 
i'axe du tronc n'est exerc^e par 1 * instrumenta- 
tion; 

e) aucune action r€elle de d#rotation n'est 
exercge sur les vertSbres du sommet; 



f) malgre una contention postopgratoire prolongge, 
la rupture de la tige du systdme d* elongation, 
au raccord«nent des parties lisse et crant#e de 
celle-ci, se produit dans 2,5 % des cas. 



10 La prSsente invention a pour objet de reraSdier S ces inconve- 
nient s. Plus particulidrenent, elle vise 3 obtenir une 
instrumentation suf f isamment solide pour rendre superflue 
la longue contention postopgratoire en piatre ou corset, 
pendant le temps de la synostose vertSbrale. 



15 A ces fins, selon 1" invention, ie dispositif pour i'§taie- 
ment du rachis comportant au moins une tige et deux organes 
d ■ ancrage' pouvant prendre appui sur des vertSbres dudit ra- 
chis et %tre fix§s en position sur ladite tige, est remar- 
guable en ce que ladite tige est de section constante sur 

20 toute sa longueur et pr§sente des asp^rit^s de surface et 
en ce que lesdits organes d'ancrage sont pourvus de moyens 
de pression coopgrant avec ladite tige. 

Ainsi, grS.ce 3 la cooperation des moyens de pression des 
organes d'ancrage avec ladite tige et S I'gtat de surface 

25 de celle-ci, il est possible de r€gler de fagon continue 
et exacte, la position desdits organes d'ancrage et, done 
l*ouverture de la courbure scoliotique, De plus, i' invention 
pezmet de solidariser les organes d'ancrage de la tige, de 
sorte qu' aucune rotation ne soit possible aprfes actionnement 

30 desdits moyens de pression^ Elie permet en outre de multi- 
plier 3 volont§ les organes d'ancrage et de r^partir ceux- 
ci de fa9on que chaque vertSbre de la coiidaure soit fiseie dans 
la positicHi de redressanent souhaitge. Par ailleurs, la tige §tant de 
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section constante, elle ne pr§sente plus de point faible 
et sa rupture est emp§ch§e. 

La tige peut etre molet§e ou guilloch^e pour presenter des 
asp§rit€s de surface. On remarquera que de teXles asp€rites 
favorisent, en cas d'arthrodSse, I'accrochage de I'os neo- 
forme, de sorte que ladite tige est parfaitement solidari- 
s6e 3 la zone osseuse fusionn§e. 

Les figures du dessin annexe feront bien comprendre coinment 
1' invention peut §tre r§alisSe. Sur ces figures, des r§f§- 
rences identiques d€signent des €I§ments sembXables. 

La figure 1 illustre sch§xnatiquementy de dos, un patient 
atteint de scoliose- 

La figure 2 illustre la rotation relative des vertSbres d'un 
rachis scoliotique. 

La figure 3 montre une instrumentation connue pour la cor- 
rection chirurgicale d'une scoliose. 

Les figures 4 3 9 xnontrent X' instrumentation conforme I 
1' invention. 

Les figures 10, 11 et 12 illustrent un processus de mise en 
oeuvre de 1 ' instrumentation conforme S 1' invention. 

Sur la figure 1, on a represents sch€matlquement de dos 
un patient atteint de scoliose et on a suppose que la colonne 
vertSbrale 1 $tait visible. Les vertdbres sont sch6matis§es 
par de petits rectangles ou trapezes. 

Ce patient prSsente une scoliose entrainant une deviation 
vertebrale vers la droite. La courbure scoliotique peut gtre 
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dgf Inie grSce aux vertSbres extremes supSrieure 2 et inf-?- 
rieure 3 de la deviation et S la ou aux vertSbres 4 se trou- 
vant an soiranet de la courbure- On remarguera que les ver- 
tebras 2 et 3 sont celles qui sont les plus inclinSes sur 
I'axe longitudinal median MM du corps, tandis que les ver- 
tSbres 4 sont celles qui sont ie plus §loign§es de cet axe. 
L* angle a compris entre les plans des vertSbres 2 et 3 
est done une caractSristique de la courbure scoliotique. 
Comrae on I'a mentionn^ ci-dessus, lorsque 1' angle a depasse 
un certain seuil (environ 50**), il est n^cessaire d« avoir 
recours 3 I'arthrodfese et de mettre en place un 6tai du 
rachis. 

Par ailleurs, coinine iliustrS sur la figure 2, qui montre 
en vues de dessus schSmatiques chacune des vert&bres 2, 3 
et 4, la vertdbre 4 de soimaet de courbure subit une rotation 
sur elle-mSme d* amplitude J| , du fait de la scoliose- 

La figure 3 illustre la m^thode et 1 ' instrumentation connues 
de HARRINGTON pour redresser et Stayer un rachis, et rappel§es 
ci-dessus. Le systfeme d'Slongation comporte une tige mStal- 
lique cylindrique 5 pouvant coopfirer S ses deux extr§mit€s 
avec des dispositifs d'ancrage 6 et 7. L'une des extrgmitfes 
8 de la tige 5 est crantSe de fagon d pouvoir rSgler I'gcar- 
tement des dispositifs d*ancrage 6 et 7. 

G§n€ralement, I'organe d*ancrage sup€rleur 6, c'est-a-dire 
destine 5 etre fixg au c6t€ de la par tie supSrieure du ra- 
chis, est accroch§ 5 une vertfebre dorsale 9 et son crochet 
(non visible sur la figure 3) est dirig€ vers le haut et 
confonoS de fagon S pouvoir Stre insSrS entre I'apophyse 
Spineuse et une apophyse transverse de cette vert&bre, entre 
les facettes articulaires supfirieure et infSrieure, ce cro- 
chet pfinfitrant dans I'espace interarticuiaire et prenant ap- 
pui sur la vertSbre supfirieure S ce niveau. 

De zn&iie, I'organe d'ancrage infSrieur 7, c'est-S-dire des- 
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tine ^ etre fixg du c6t& de la partie inf^rieure du rachis, 
prend souvent appui sur une vertebre lombaire 10. A cet 
effet, son crochet (peu visible sur la figure 3) est dirig§ 
vers le bas et prend appui sur la lame vert§brale de cette 
vertebre entre I'apophyse et le massif articulaire- Le 
coulissement de I'organe d*ancrage inf^rieur le long de la 
tige 5 est limits vers le haut par un epaulement 11 soli- 
daire de cette dernlSre. Les vert^bres 9 et 10 de la figure 
3 peuvent §tre les vertSbres extrSmes 2 et 3 de la figure 1. 

Aprfis mise en place des organes d'ancrage 6 et 7 sur leur 
vertebre respective, on les Scarte I'un de 1' autre de la 
manldre indiguSe ci-dessus (filches F) , de fagon 3l rgduire 
la courbure scoliotique. Lorsque cette reduction est effec- 
tu6e, on maintient I'Scartement ainsi obtenu grace S la 
mise en place d'un clip de blocage 12, disposS entre un cran 
de la partie 8 et I'organe d'ancrage 6. 

La figure 3 fait clairement ressortir les inconvenient s 
a, b, c, et f mentionnSs ci-dessus en ce qui cone erne le 
systSme d' Elongation et notamment la possibilit§ de rupture 
de la tige 5 au raccord 8' de la partie crantSe 8 avec le 
reste de la tige. 

Par ailleurs, 1 ' instrumentation de HARRINGTON peut comporter 
un syst^e de compression con^rtant \ine tige f ilet€e souple 
13, sur laquelle coulissent trois organes d'ancrage sup§rieurs 
14 et trois organes d'ancrage inf €rieuis 15. Ces organes d'an- 
crage 14 et 15 prennent appui chacun sur une vertdbre de 
la courbure du rachis 1 et sont presses contre celles-ci 
par des Serous 16 se vissant sur la tige filet§e 13, de sorte 
qu'ils exercent une action de compression (f Inches f ) . 

On voit ainsi que, meme comportant un systSme de compres- 
sion 13 & 16, 1 * instrumentation connue montrSe par la figure 
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3 n'exerce aucune action directe de recentrage vers i'axe 
M-M et de dSrotation des vertSbres 4 du sommet de la cour- 
bure (points d et e ci-dessus) . 

Pour remSdier aux inconvgnients a,c et f inhSrents S cette 
instrumentation connue, la prSsente invention pr#voit une 
tige d'Stai 20 destin€e 3 remplacer la tige 5. Conune on 
peut le voir sur la figure 4,1a tige d'^tai 20 selon 1' in- 
vention a une section constante sur toute sa longueur (done 
ne presente pas de points faibles) et sa surface comporte 
une multitude d*asp€rit#s 21, par exemple obtenues par 
moletage ou guillochage. Par ailleurs, on pr^voit des or- 
ganes d'ancrage 22, 23 ou 24 (voir les figures 4, 5 et 6) 
pouvant etre fixes en position sur la tige 20, grSce S des 
vis de pression 25. 

L'organe d'ancrage 22 (figure 5) comporte un corps 26 
auquel est adjoint un crochet 27. Dans le corps 26 est 
perc§ un trou traversant 28, dont le diam^tre est suffi- 
sant pour que ledlt organe 22 puisse coulisser librement 
le long de la tige 20, lorsque celle-ci traverse le trou 28. 
Dans le corps 26, se visse une vis 25 dont I'extrSmitS 
dgbouche dans ledit trou 28. Ainsi, coiraae le montre la fi- 
gure It l'organe d'ancrage 22 peut etre f ix§ en n'importe 
quelle position de la tige 20, par serrage de la vis 25, 
aprds avoir €t€ enfilS sur iadite tige 20 par I'une quel- 
conque des extr€rait6s de celle-ci. 

La mise en charge de l'organe 22 fait basculer celui-ci 
par rapport a la tige 20 (sur la figure 7 le basculement 
est exagSrg 3 des fins illustratives) de sorte que le 
contact entre la tige 20 et ledit organe s'effectue par 
trois zones zl« z2 et z3 espac§es, lorsque la vis 25 est 
serr^e. La fixation de l'organe d'ancrage 22 sur la tige 
20 est done parfaite, aussi bien en position longitudinale 
qu'en orientation autour de ladite tige, de sorte que ledit 
organe peut Stre utiliafi aussi bien en traction qu'en compres- 
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1 sion, ainsi qu'en toute position de rotation. 

Sur Xes figures 4 et 6, on a represents des organes d'an- 
crage 23 et 24 3 corps ouvert. En effet, puisque selon 1' in- 
vention, les organes d'ancrage peuvent Stre fix§s solidement 

5 en tous points de la tige 20, on peut les multiplier le 

long de celle-ci pour augmenter le nombre des prises le 
long du rachis; il est done interessant de pouvoir mettre 
en place lesdits organes d'ancrage sur ladite tige, sans 
avoir a les rendre simultan§ment prisonniers de celle-ci, 

10 prSalablement 3 la raise en place de la tige 20. Pour cela, 
les organes d'ancrage 23 et 24 comportent un canal 29 per- 
mettant 1 • introduction de la tige 20 et faisant dSboucher 
le trou 28 S I'extgrieur. Ainsi, les organes 23 et 24 peu- 
vent 3 tout moment Stre mis en place sur la tige 20, A 

15 chacun des organes 23 ou 24 est associ§ un ei§ment de blo- 

cage 30, portant une vis de pression 25 et enfilg sur la 
tige 20, avant mise en place de celle-ci. Chaque glSment 
de blocage 30 prgsente la forme d'un manchon dont au mo ins 
une partie 31 est conique et est susceptible de coop§rer 

20 avec une portion conique correspondante du trou 28 des orga- 
nes 23 ou 24 (non visible sur les figures 4 et 6) pour 
bloquer lesdits organes sur la tige 20 par effet de coin, 
II comporte de plus un corps 25a coopferant avec une partie 
correspondante de I'organe 23, 24, afin d'en bloquer la 

25 rotation autour de la tige 20. 

Les organes 23 et 24 sont identiques, 3 ceci pr§s que leur 
crochet 27 est l€g6rement different, Le crochet 27 de 1' fila- 
ment 23, destine S prendre appui derridre la lame d'une 
vertSbre (comme celui de I'organe 22) est plat et plein, 
30 tandis que le crochet 27 de l*Sl#raent 24 ,destin§ d prendre 
appui sous le pfidicule d'une vertSbre, comporte une fente 
32 a cet effet. 

On remarquera que, pour leur mise en place, les organes d'an- 
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crage comportent des -trous 33 et/ou des d§coupes 34 en 
queue d'aronde servant de prise S des orgctnes de prehen- 
sion, tels qu'une pince. 

Coinme le montre la figure 8, les d§coupes en queue d'aronde 
34 peuven-t Sgalement servir S la solidarisaliion d*un gXement 

23 ou 24 avec la tige 20, notamment: lorsque ledi-t glSment 
doit subir de fortes contrainfces. Dans ce cas, l'§lSment 

de blocage 30 comporte de plus des ailes 35 susceptibles de 
venir s*ernboiter dans les dgcoupes 34 en regard - 

Pour renforcer encore la soiidarisation d'un organe 23 ou 

24 avec la tige 20, on peut prSvoir un §l§nient de blocage 
additlonnel 36, constitoS d*un anneau pourvu d*une vis de 
pression 25 et d'une saillie 37, susceptible de s'emboiter 
dans des d§coupes 34 disposSes du c5t6 opposS a I'SlSment 
de blocage 30. 

Dans la variante de realisation inontr^e par la figure 9, 
on prSvoit un organe de blocage 39 comportant deux ailes 
lat^rales 40 susceptibles de venir enserrer les parois latS- 
rales des organes 23 et 24, afin d«€viter I'Scartement gven- 
tuel de celles-ci. Par ailleurs, la face frontale desdits 
organes d'ancrage 23 et 24 vient en appui centre une face 
correspondante de 1' organe de blocage 39, de sorte que tout 
basculement desdits organes 23 et 24 est empSch^, d&s 
serrage de la vis 25 de 1* organe 39. 

Les figures 10, 11 et 12 illustrent une possibility de mise 
en oeuvre du dispositif selon 1' invention. 

Au niveau de la vertSbre 10 inf§rieure, on commence par 
mettre en place deux organes d*ancrage 22, I'un insSrS 
sur la lame du cOt§ concave et 1' autre sous la lame du 
c6te convexe. Ensuite, de bas en haut, on met en place de 
deux en deux vertdbres du cdt$ concave et du cdt§ convexe , 
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soit des organes 23, soit des organes 24, de fa^on que 
lesdits organes disposes d'un c6t§ soient d§cal§s d'une 
vertSbre par rapport a ceux de 1* autre cote (voir la 
figure 10) . En prenant appui sur les organes 23 et 24 
li6s aux vertdbres de sommet 4, il est alors possible de 
proc§der a la d^rotation au moins partielle de celles-ci. 

Puis on introduit une tige 20 dans I'organe inffirieur 22, 
du c5tS convexe, et en se servant de cett.e tige coinine le* 
vier, on introduit celle-ci successivement. dans les or- 
ganes 23 et 24 disposes au~dessus. On rgdui-t done par cette 
manoeuvre la courbure dans le sens transversal, et on 
aligne au inieux les organes d'ancrage de la concavity (voir 
la figure ii) . 

On introduit adors une seconde tige, identique S la tige 
20 et portant la reference 20' sur la figure 12, dans I'or- 
gane infgrieur 22 de la concavit§ et, apr&s avoir Sventuel- 
lenent cintr€ transversa lement cette tige 20*, on 1' intro- 
duit successivement dans tous les organes 23 et 24 disposes 
dans la concavitS de la courbure. Pour s' adapter aux cour- 
bures physiologiques antSropostSrieures du rachis, les 
tiges peuvent §tre cintrges dans le plan sagittal sans 
risque de fragilisation du fait de Xa structure desdites 
tiges. 

Bien entendu, les organes 23 et 24 des tiges 20 et 20' sont 
maintenus sur celles-ci grSce aux SlSments de blocage 30 
inont§s pr^alablement. 

On remarquera que la mise en place des deux tiges 20 et 20' 
tend a produire la d§rotation des vertSbres de sommet 
4, par rapport aux vertSbres extrgxnes 9 et 10- 

On proc§de ensuite, pas a pas, H I'Scartement vers le haut, 
3 partir du milieu de la courbure du c6tg de la concavit§, 
des organes 23 et 24 de la tige 20' et au rapprochement des 
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1 des organes 22 et 24 de la tige 20, du eat€ de le convexity, 

apr&s quoi tous ces organes sont f ix€s en position grace 
aux vis 25. 

Les deux tiges 20 et 20* sont ensuite solidarisfies I'une de 
5 1* autre par des entretoises transversales de traction 38, 

par exemple du type de celles d^crites dans le brevet fran- 
^ais 73 33916. On pratique ensuite I'arthrod&se de fagon 
connue. 

Bien entendu, le mode de mise en oeuvre dgcrit ci-dessus 
10 en regard des figures 10, II et 12 n'est donn§ qu'S titre 

illustratif, d'autres montages pouvant Stre r§alises suivant 
chague cas particulier. 
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REVENDICATIONS 

1. - Dispositif pour I'etaiement du rachis, comportant au 
moins une tige (20) et deux organes d'ancrage (22, 23 ou 

24) pouvant prendre appui sur des vertSbres dudit rachis (1) , 
et Stre f ixgs en position sur ladite tige (20) , 
caractSrisg en ce que ladite tige (20) est de section cons- 
tante sur toute sa longueur et prgsente des asperit§s de 
surface (21) et en ce que lesdits organes d'ancrage (22, 
23 ou 24) sont pourvus de moyens de pression (25) coopg- 
rant avec ladite tige (20). 

2. - Dispositif selon la revendication 1, 

caract^risg en ce que les asperitgs de surface (21) de la 
tige (20) sont formSes par moletage, guillochage ou par 
une operation analogue. 

3. - Dispositif selon l"une des revendications 1 ou 2, 
caractgrisg en ce que les organes d'ancrage (22) comportent 
d'une part, un corps (26) percg d'un trou traversant (28) 
dans lequel passe librement la tige (20) et pourvu d'une 
vis de pression (25) et, d" autre part, un crochet (27) soli- 
daire dudit corps (26). 

4. - Dispositif selon I'une des revendications 1 ou 2, 
caract€risg en ce que les organes d'ancrage (23, 24) d'une 
part, comportent un corps (26) percfi d'un trou traversant 
(28) dans lequel passe librement la tige (20) et dSbouchant 
a I'extgrieur par un canal (29) pouvant etre traversg par 
celle-ci, et, d'autre part, sont chacun associ€s a un Pig- 
ment de blocage (30) coulissant sur Xadite tige (20) sur 
laquelle il peut §tre bloqu§ en position au moyen d'une vis 
de pression (25), un organe d'ancrage (23, 24) pouvant ^tre 
solidarisS de I'glgment de blocage (30) associg par coin- 
cement. 
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1 5.- Dispositlf selon la revendication 4, 

caracteris^ en ce que, Sl chague organe d'ancrage (24) est 
assoclS un glSment de blocage additlonnel (36, 39), coulis- 
sant §galenient sur la tige <20) sur laquelle il peut Stre 
5 bloquSe en position au moyen d*une vis de pression (25) , 

cet element de blocage additionnnel (3 6,39) gtant disposS du 
c6t§ de I'orgeme d'ancrage (24) oppose 3 I'SlSment de blo- 
cage (30) . 

6. - Dispositlf selon I'une des revendications 4 ou 5, 

10 caractSrisS en ce que l*€l€nient de blocage (30) coicqporte 

en plus de ses moyens de coinceinent (31) , des moyens (25ar 
35) s^exnboltant dans des parties complementaires dudit 
organe d'ancrage (24). 

7. - Dispositlf selon I'une quelconque des revendications 
15 1 S 6, dans lequel ladite tige (20) s'^tend sur une plura- 
lity de vertSbres du rachis (1) , 

caract€ris§ en ce qu'll comporte une plurality d'organes 
d'ancrage (22, 23, 24) roontSs sur ladite tige et r§partis 
20 le long de celle-ci. 

8. - Dispositlf selon la revendication 7, 
caract€ris§ en ce qu'll comporte deux tiges (20, 20') 
s'gtendant sur une plurality de vertSbres du rachis et 
chacune dispos€e d'un cpt§ de celui-ci, en ce que, sur 

25 cheque tige, sont months une plurality d'organes d'ancrage 
(22, 23 24), et en ce que des entretoises transversales de 
traction (38) sont agencies entre lesdites tiges (20 et 
20') . 
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